Robot interface module for AX

OVERSIKT

Faltbusskommunikation mellan stromkallan och robotstyrenheten mojliggérs med olika typer av moduler. Protokollet kan véljas utifran
kundens 6nskemal.

Det vanligaste ar Ethernet IP. KUKA och Beckhoff anvander Ethercat. Profinet&Profibus &ar vanligt for Siemens, och Modbus anvands i
Universal Robot. DeviceNet ar ett vanligt natverksprotokoll i aldre system.

ARTIKELNUMMER

RX 701 1200 — M40 EtherNet/IP RJ45 2
RX 702 1200 — M40 PROFINET RJ45 2
RX 703 1200 — M40 EtherCAT RJ45 2
RX 704 1200 — M40 Modbus TCP RJ45 2
RX 705 4100 — M40 PROFIBUS D89 1
RX 706 3100 — M40 DeviceNet 1

RX 707 2200 — M40 DeviceNet M12 2

TEKNISKA DATA
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