
Robot interface module for AX

КРАТКОЕ ОПИСАНИЕ

Модули различных типов делают возможной связь между источником питания и роботизированным контроллером по протоколу

fieldbus. Можно выбрать протокол с учетом предпочтений клиента.

Чаще всего используется Ethernet IP. KUKA и Beckhoff используют Ethercat. Profinet&Profibus обычно используются на моделях

Siemens, а Modbus используется в продукции Universal Robot. DeviceNet — это стандартный сетевой протокол в старых системах.

КОДЫ ЗАКАЗА

RX 701 1200 — M40 EtherNet/IP RJ45 2

RX 702 1200 — M40 PROFINET RJ45 2

RX 703 1200 — M40 EtherCAT RJ45 2

RX 704 1200 — M40 Modbus TCP RJ45 2

RX 705 4100 — M40 PROFIBUS D89 1

RX 706 3100 — M40 DeviceNet 1

RX 707 2200 — M40 DeviceNet M12 2

ТЕХНИЧЕСКИЕ СПЕЦИФИКАЦИИ
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Код оборудования См. технические характеристики.
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